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 Machines Synchrones – Alternateur 
I Constitution de la machine synchrone 
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II Principe de fonctionnement 
21  Fonctionnement en génératrice isolées 

Nombre de paire 

de pôles 50 60 400 Hz  

p   

1 3000 3600 24000 tr/min RPM
2 1500 1800 12000
3 1000 1200 8000
4 750 900 6000
5 600 720 4800
6 500 600 4000
7 428,6 514,3 3428,6
8 375 450 3000

10 300 360 2400
12 250 300 2000
14 214,3 257,1 1714,3
16 187,5 225 1500
20 150 180 1200
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24 125 150 1000
32 93,8 112,5 750
40 75 90 600

 

 

22   Modèle de Behn Eshenburg 
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23  Fonctionnement sur le réseau  

a: Fonctionnement en alternateur 
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b: Fonctionnement en moteur 

c: Remarque sur les conventions moteurs et générateurs 

 

CONVENTION Générateur: 

Puissance FOURNIE par la machine sur le réseau :  

PF = 3VI' cos ϕ'  et   QF = 3VI' sin ϕ'  

CONVENTION Moteur: 

Puissance ABSORBEE par la machine au réseau :  

Pa = 3VI cos ϕ   et   Qa = 3VI sin ϕ  

I ' = - I    S ' = - S  PF = - Pa  QF = - Qa 
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Machine SYNCHRONE avec convention MOTEUR  
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24   Fonctionnement avec redresseur et onduleur 
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PMG ALTERNATEUR 

EXICTATION 

REDRESSEUR 

EXCITATION 

SUR ROTOR 

ALTERNATEUR 

PRINCIPAL 

"MAIN" 

RELAIS LIGNE 

BUS AVION  

115V - 400 Hz 

 

  REGULATEUR 
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